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Załącznik nr 2A do SIWZ 

Nr sprawy 176/ZP/17
ZESTAWIENIE PARAMETRÓW TECHNICZNYCH, WARUNKÓW GWARANCJI ORAZ SZKOLEŃ 
- pakiet nr 1
Dotyczy: 
postępowanie o udzielenie zamówienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu nieograniczonego o wartości powyżej 209 000 euro na dostawę stołu operacyjnego i ureterorenoskopów giętkich dla potrzeb Oddziału Urologii dla Wojewódzkiego Wielospecjalistycznego Centrum Onkologii i Traumatologii 
im. M. Kopernika w Łodzi.

Uwaga: 
Wymogiem jest, aby wartości podane w kolumnie „odpowiedź wykonawcy” były zgodne ze stanem faktycznym oraz danymi zawartymi w oficjalnym dokumencie przedstawiającym dane techniczne (np. katalog). 
Zamawiający ma prawo wystąpić do wykonawców o udzielenie dalszych wyjaśnień niezbędnych dla weryfikacji udzielonych odpowiedzi.
	Lp.
	Parametry
	Wartość graniczna parametru /parametr podlegający ocenie
	PARAMETRY OFEROWANE: Potwierdzenie Wykonawcy TAK lub opis parametrów oferowanych/ podać zakresy/ opisać/ wskazać część katalogu z potwierdzeniem parametru

	1.
	Producent/kraj
	Podać
	

	2.
	Typ/model
	Podać 
	

	3.
	Rok produkcji 2017r.
	Tak
	

	Stół operacyjny – 1 sztuka

	1. 
	Stół do operacji ogólnochirurgicznych z asymetrycznie umieszczoną kolumną stołu zapewniającą dostęp aparatu RTG od stóp pacjenta do klatki piersiowej bez konieczności zmiany jego pozycji ułożenia lub przemieszczania blatu, model z produkcji seryjnej, niemodyfikowany.
	TAK
	

	2. 
	Podstawa stołu w kształcie litry „T” lub „Y” zwężeniem skierowanym w stronę segmentu nóg, łatwa do czyszczenia i dezynfekcji wykonana ze stali nierdzewnej. Podstawa stołu monolityczna, gładka, bez zagłębień i elementów sprzyjających gromadzeniu się zanieczyszczeń. 
	TAK

Opisać
„T” – 5 pkt.

„Y” – 0 pkt.
	

	3. 
	Stół wyposażony w układ jezdny umieszczony pod podstawą stołu, nie wystający poza jej obrys, z kołami na obrotnicach wyposażony w mechanizm blokujący do jazdy kierunkowej.
	TAK

Opisać
	

	4. 
	Mechanizm do jazdy kierunkowej uruchamiany za pomocą dźwigni nożnej lub pilota.
	TAK

Podać
Dźwignia – 5 pkt.

Pilot – 0 pkt.
	

	5. 
	Centralna blokada podstawy stołu w postaci wysuwanych nóżek korygujących nierówności podłoża, na których stół musi stać podczas operacji.
	TAK

Opisać
	

	6. 
	Blokada podstawy sterowana elektrohydraulicznie lub elektromechanicznie.
	TAK

Podać
Elektrohydraulicznie – 
5 pkt.

Elektromechanicznie – 
0 pkt.
	

	7. 
	Blokada podstawy sterowana za pomocą dźwigni nożnej lub pilota.
	TAK

Podać
Dźwignia – 5 pkt.

Pilot – 0 pkt.
	

	8. 
	Elementy konstrukcyjne stołu (rama)  oraz elementy konstrukcyjne akcesoriów wykonane z kwasoodpornej stali nierdzewnej.
	TAK
	

	9. 
	Osłona kolumny stołu wykonana w całości ze stali nierdzewnej (nie dopuszcza się dodatkowych osłon mieszkowych wykonanych z gumy lub tworzywa sztucznego), odporna na wnikanie płynów.
	TAK


	

	10. 
	Rama nośna blatu stołu bez wsporników poprzecznych ograniczających dostęp ramienia aparatu RTG.
	TAK
	

	11. 
	Wychylenie blatu poza kolumnę stołu min. 1500 mm - blat stołu w układzie kolumna – podstawa w kształcie leżącej  litery U.
	TAK
Podać
> 1550 mm – 5 pkt.

≤ 1550 mm – 0 pkt.
	

	12. 
	Dostępność ramienia „C” aparatu RTG do prześwietlania całego ciała pacjenta bez konieczności zmiany jego położenia na stole na długości min. 1350 mm.
	TAK
Podać
> 1400 mm – 5 pkt.

≤ 1400 mm – 0 pkt.
	

	13. 
	Blat stołu co najmniej 4 – segmentowy łamany niezależnie w trzech miejscach:

-    segment pod głowę, odłączany od segmentu pod plecy;

1. segment pod plecy;

2. segment siedziska;

3. segment pod nogi, niedzielony, odłączany od siedziska.
	TAK
	

	14. 
	Długość x szerokość blatu stołu (bez szyn bocznych): min. 1900 x 500 mm. 
	TAK
Podać
	

	15. 
	Podwójny, podstawowy i awaryjny, elektrohydrauliczny lub elektromechaniczny system przemieszczania blatu stołu (dwa niezależne układy sterowania i zasilania) 
	TAK

Opisać
	

	16. 
	Akumulatory układów napędowych (dwa zestawy) wbudowane w podstawę stołu, Zasilacz stołu (ładowarka) zintegrowany w podstawie stołu (nie dopuszcza się ładowarek/ zasilaczy zewnętrznych).
	TAK
	

	17. 
	Sterowanie funkcji elektrohydraulicznych lub elektromechanicznych za pomocą pilota (podstawowy układ zasilania) i panelu rezerwowego (awaryjny układ zasilania) umieszczonego na kolumnie lub podstawie stołu.
	TAK

Opisać
	

	18. 
	Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem układu sterującego blatu:

a) blokada funkcji pilota i dodatkowego układu sterowania w momencie aktywacji układu jezdnego stołu

b) panel sterujący zabezpieczony osłoną – obudową

c)   konieczność naciśnięcia jednocześnie dwóch przycisków dodatkowego panelu sterującego celem aktywacji wybranej funkcji
	TAK
Podać
	

	19. 
	Regulacja z pilota następujących ruchów:

· wysokości w zakresie min. 700 – 1050 mm (bez poduszek);

· pochylenie wzdłużne (pozycja Trendelenburga, antyTrendelenburg) min. +/- 25°;

· pochylenie poprzeczne (lewo-prawo) min. +/- 15°;

· regulacja segmentu siedziska / pod plecy w zakresie min. -40° / +70°;

· regulacja tzw. funkcji „flex” / „reflex” (wzajemnego kąta nachylenia segmentu pod plecy i siedziska)

· powrót blatu do pozycji wyjściowej „0” po naciśnięciu jednego przycisku na pilocie
	TAK
Podać
	

	20. 
	Informacja na pilocie o orientacji ułożenia pacjenta (normalna lub odwrócona) z automatyczną interpretacją komend ruchów pochyleń wzdłużnych blatu dokonywanych z pilota.
	TAK
	

	21. 
	Możliwość zablokowania zmian ustawień blatu stołu operacyjnego przyciskiem na pilocie
	TAK
	

	22. 
	Pilot wyposażony we wskaźnik naładowania akumulatorów. 
	TAK
Podać
„linijkowy” – 5 pkt.

inny – 0 pkt.
	

	23. 
	Sekcja podgłówka łatwo demontowana i regulowana manualnie ze wspomaganiem pneumatycznym w zakresie min. +/-30°.
	TAK
Podać
	

	24. 
	Sekcja pod nogi łatwo demontowana i regulowana manualnie ze wspomaganiem pneumatycznym w zakresie  min. od - 90° do +10° w płaszczyźnie pionowej
	TAK
Podać
	

	25. 
	Mechanizmy mocujące sekcje pod głowę i nogi proste w obsłudze i ergonomiczne (nie dopuszcza się mechanizmów w postaci śrub lub pokręteł blokujących)
	TAK
Opisać
	

	26. 
	Dopuszczalne obciążenie stołu min. 200 kg (w każdej przewidzianej i dopuszczalnej pozycji ułożenia pacjenta na blacie stołu)
	TAK
Podać
≥ 220 kg – 5 pkt.

< 220 kg – 0 pkt.
	

	27. 
	Materace bezszwowe antystatyczne o właściwościach przeciwodleżynowych, demontowane o grubości min. 65 mm
	TAK
Podać
	

	28. 
	Materace mocowane do stołu za pomocą gniazd w materacach i czopów osadzonych na ramie / elementach nośnych blatu lub odwrotnie (nie dopuszcza się mocowania materacy za pomocą rzepów)
	TAK
Opisać
	

	29. 
	Możliwość czyszczenie wszystkich powierzchni stołu ogólnodostępnymi środkami odkażającymi.
	TAK
	

	30. 
	Wszystkie segmenty stołu wyposażone w szyny boczne do montażu akcesoriów
	TAK
	

	31. 
	Wyrób medyczny posiadający aktualny dokument dopuszczający do obrotu zgodny z wymogami ustawy z dnia 20 maja 2010r o wyrobach medycznych (Dz.U. nr 107, poz. 679 z późn. zm.)

	TAK
	

	32. 
	Wyrób oznaczony znakiem CE potwierdzony Deklaracją Zgodności CE
	TAK
	

	Wyposażenie dodatkowe

	1. 
	Parawan anestezjologiczny z przegubem umożliwiającym zmianę kąta nachylenia części górnej oraz zaciskiem umożliwiającym regulację kąta nachylenia części dolnej, z uchwytami / klipsami umożliwiającymi mocowanie obłożeń chirurgicznych
	TAK

1 kpl.
	

	2. 
	Podpora pod rękę, dł. min. 500 mm, z regulacją wysokości oraz kąta ustawienia w płaszczyźnie poziomej i pionowej za pośrednictwem przegubu kulowego zwalnianego jedną ręką, z min 1 pasem mocującym
	TAK

1 kpl.
	

	3. 
	Pas do mocowania tułowia, zapinany na rzep z uchwytami mocującymi do szyn bocznych wykonany z materiału łatwego do mycia i dezynfekcji
	TAK

1 szt.
	

	4. 
	Podpora do ułożeń bocznych z możliwością regulacji wysokości, wysunięcia, pochylenia oraz możliwością obrotu o 360° w płaszczyźnie pionowej, umożliwiająca dokładne dopasowanie do ciała pacjenta.
	TAK

2 kpl.
	

	5. 
	Podpory pod nogi do ułożeń w pozycji ginekologicznej składające się ze wsporników i „butów” na stopy z regulacją ustawień wspomaganą sprężyną gazową. „Buty”, z wyjmowanymi wkładkami, wykonane z tworzywa sztucznego w kształcie litery U obejmujące stopy i łydki pacjenta. Regulacja kąta nachylenia podpór w płaszczyźnie pionowej w zakresie min. -30º ÷ +80º, regulacja kąta odwiedzenia / przywiedzenia podpór w płaszczyźnie prostopadłej do wzdłużnej osi stołu operacyjnego w zakresie min. +25º÷ -5º
	TAK

1 kpl.
	

	Warunki gwarancji i szkoleń

	1. 
	Okres gwarancji rozpoczyna się w momencie podpisania protokołu odbioru przez upoważnionego pracownika zamawiającego
	TAK
	

	2. 
	Okres gwarancji liczony jest w pełnych miesiącach min. 24 
	TAK, podać
	

	3. 
	Gwarancja obejmować będzie wszystkie czynności związane z utrzymaniem urządzenia w stanie pełnej sprawności w zadeklarowanym okresie
	TAK
	

	4. 
	W okresie gwarancji robocizna, transport i dostawa a także wszystkie niezbędne do prawidłowej pracy części i podzespoły dostarczane będą w ramach zawartej umowy.
	TAK
	

	5. 
	W okresie gwarancji wszystkie przeglądy techniczne będą wykonywane w ramach zawartej umowy (min. 2) gdzie pierwszy przegląd nie wcześniej niż po roku od instalacji chyba że producent wymaga dokonywania przeglądów w innych interwałach czasowych
	TAK
	

	6. 
	Dopuszcza się dwie naprawy tego samego elementu lub podzespołu w okresie gwarancji po których całe urządzenie zostanie wymienione na nowe
	TAK
	

	7. 
	Maksymalny czas naprawy gwarancyjnej po przekroczeniu którego przedłuża się gwarancję o czas przerwy w eksploatacji – 5 dni roboczych
	TAK
	

	8. 
	W przypadku czasu trwania naprawy gwarancyjnej dłuższej niż 14 dni roboczych – dostawca zapewnia sprzęt zastępczy na czas trwania naprawy.
	TAK
	

	9. 
	Podać okres gwarantowanej dostępności części zamiennych (nie mniej niż 10 lat)
	TAK
	

	10. 
	Czas reakcji „Przyjęcie zgłoszenia – podjęta naprawa” – max. 72 godziny

(podać podmiot świadczący serwis, jego adres, nr telefonu na który należy zgłosić awarie i osobę do której należy zgłaszać awarię) 
	 TAK
	

	11. 
	Możliwość zgłoszenia naprawy – 24 godziny na dobę /  dotyczy dni roboczych
	TAK
	

	12. 
	Wykonawca zobowiązany jest do instalowania części i podzespołów fabrycznie nowych (aktualny rok produkcji), oryginalnych i w pełni zgodnych z wymaganiami producenta
	TAK
	

	13. 
	1. Czas wykonania naprawy nie wymagającej sprowadzenia części z zagranicy wynosi do 3 dni roboczych lub do 5 dni roboczych w przypadku naprawy wymagającej sprowadzenia części z zagranicy, liczonych od dnia zgłoszenia naprawy
	TAK
	

	14. 
	Wszystkie części wymontowane z urządzenia i uznane za uszkodzone stanowią własność Zamawiającego. Zamawiający w ramach zawartej umowy przekaże a Wykonawca zobowiązany jest do ich odbioru od Zamawiającego oraz dokonania ich utylizacji lub poddania recyklingowi zgodnie z obowiązującym prawem. Z przekazywanych części lub podzespołów każdorazowo sporządzany będzie raport potwierdzony przez uprawnionego pracownika Zamawiającego
	TAK
	

	15. 
	Wykonawca w przypadku wyboru jego oferty zobowiązany jest przeprowadzić szkolenie osób spośród personelu Zamawiającego tj. pracowników zatrudnionych na Oddziale Urologii w zakresie zapewniającym bezpieczną obsługę przedmiotu zamówienia, w terminie uzgodnionym z Zamawiającym tj. nie później niż w ciągu 30 dni od daty podpisania protokołu odbioru w następującym wymiarze godzin:

·  po 2 godziny każda z osób

Liczba godzin szkoleniowych ma gwarantować dostateczne przyswojenie wiedzy teoretycznej i praktycznej z zakresu obsługi urządzenia.
	TAK
	

	………………
	……………………………………..

	Miejscowość / Data
	Podpis(y) osoby(osób) upoważnionej(ych) do podpisania niniejszej oferty 
w imieniu Wykonawcy(ów)


